
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 F100راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر 
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  نقشه و بلوک دیاگرام ورودی و خروجیهای اینورتر

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 انواع کارتهایی که میتوان روی اینورتر نصب نمود

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 روش تنظیم پارامترهای اینورتر 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Reset Factory   : و تنظیم پسورد روی اینورتر 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ه موتور : پارامترهای مربوط ب 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 روشهای مختلف

 تغییر فرکانس خروجی 

 اینورتر 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 : تعیین محل تنظیم فرکانس خروجی اینورتر

 

 

 

 

 

 

P2.10 = 0  : ( Keyboard ) 

در صورتی که کی پد بعنوان محل تنظیم قرکانس خروجی اینورتر انتخاب شود بایستی مشخص شود که این کار از طریق پتانسیومتر روی کی پد  

 مقدار دهی گردد .   P1.63انجام میشود یا از طریق شستی های جهت دار بالا و پایین که برای این منظور بایستی پارامتر 

 

 

 

 

 

 

 

 

 بلوک دیاگرام تنظیم فرکانس خروجی 

P3.03 



P2.10 = 1  : ( Multi Speed ) 

را   P2.00  انتخاب شود باید برای تعریف ورودیهای دیجیتال انتخاب فرکانس مقدار پارامتر     Multi Speedیعنی   P2.10 = 1اگر مقدار 

 بصورت زیر تنظیم کنیم .

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



P2.10 = 2  : ( AI1 )  1ورودی آنالوگ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

P2.10 = 3  : ( AI2 )   2ورودی آنالوگ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 روشهای مختلف

 روشن و خاموش کردن 

 اینورتر 
 

 

 

 

 

 

 

 



 روشن و خاموش کردن اینورتر از محل و روشهای مختلف :

 اختصاص وظیفه به ورودیهای مختلف :

 عملکرد   پارامتر  یا  مقدار قابل انتخاب  مقدار کارخانه 
1 

1: keypad 
2 : 
Communication 
3:S1 
4:S2 
5:S3 
6:S4 
7:S5 
8:S6 
7:S7 
8:S8 

P0.30 P3.00  فرمان استارت در جهت راستگردForward Start 

0 P0.31 P3.01  فرمان استارت در جهت چپگردRevers Start 

0 P0.32 P3.02  فرمان تغییر جهت چرخش موتورDirection 

1 P0.33 P3.03  فرمانJOG 

0 P0.34 P3.04  فرمان استپSTOP 

0 P0.35 P3.05  فرمان توقف بدون دیسل تایمFree Stop 

0 - P3.06 Emergancy 

1 P0.36 P3.07  فرمان ریستReset Command 

0 - P3.08 External Fault  

0 - P3.09 Pause 
 

 نحوه عملکرد ورودیهای دیجیتال :

 ورودی دیجیتال  پارامتر  یا  نحوه عملکرد  مقدار کارخانه 
0 

0: positive logic  

1: Reverse logic 
2: Rising edge 
3: Falling edge 

P0.37 P3.20 S1 

0 P0.38 P3.21 S2 

0 P0.39 P3.22 S3 

0 - P3.23 S4 

0 - P3.24 S5 

0 - P3.25 S6 

0 - P3.26 S7 

0 - P3.27 S8 
 

 : 2Wire 1: راه اندازی اینورتر بصورت  1مثال 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 در این مد : 

 موتور روشن میگردد K1توسط کلید  -

جهت موتور عوض میشود    K2توسط کلید  -

 . 



 

 : 2Wire 2: راه اندازی اینورتر بصورت  2مثال 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 : 3Wire 1: راه اندازی اینورتر بصورت  3مثال 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 در این مد : 

موتور در جهت راستگرد    K1توسط کلید  -

 روشن میگردد 
موتور در جهت چپگرد   K2توسط کلید  -

 روشن میگردد . 

 

 در این مد : 

  SB1با فشرده شدن لحظه ای شستی  -

 موتور در جهت راستگرد روشن میگردد . 

 

  SB3با فشرده شدن لحظه ای شستی  -

 موتور در جهت چپگرد روشن میگردد . 
 

  SB2با فشرده شدن لحظه ای شستی  -

 موتور خاموش میگردد . 

 



 

 : 3Wire 2: راه اندازی اینورتر بصورت  4مثال 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 تنظیمات مربوط به موتور :

 

 

 

 

 

 :  (DEC)و زمان توقف  (ACC)پارامترهای مربوط به زمان شتابگیری 

  P2.50:  (ACC)زمان شتابگیری 

  P2.70:  (DEC)زمان توقف 

 

 

 

 

 در این مد : 

  SB1با فشرده شدن لحظه ای شستی  -

 موتور در جهت راستگرد روشن میگردد . 
-  

جهت چرخش موتور   Kبا وصل شدن کلید  -

 عوض میگردد . 
-  

  SB2با فشرده شدن لحظه ای شستی  -

 موتور خاموش میگردد . 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 مثالهای کاربردی
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 استارت و استپ از روی کی پد  *:        1مثال 

 تغییر فرکانس از طریق پتانسیومتر روی کی پد *
 

 DECو     ACC هایتنظیم زمان*
 

 (0) و مینیمم (50)تنظیم فرکانس ماکزیمم  *

 

 تنظیمات :

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 پارامتر  مقدار 

1 P1.63 
0 P2.10 
1 P3.00 
1 P3.04 

50 P2.18 (MAX FREQ) 
0 P2.19 (MIN FREQ) 

ACC P2.50 
DEC P2.70 

 

 پتانسیومتر 

STOP START 



 

 S2(REVERSE)و    S1(FORWARD) ورودی استارت و استپ از روی ترمینالهای*:         2مثال 

 روی کی پد   UP / DOWNتغییر فرکانس از طریق  شستیهای *
 

 DECو     ACCتنظیم زمانهای *
 

 (0)و مینیمم  (50)تنظیم فرکانس ماکزیمم  *

 

 

 تنظیمات :

 

 

 

 

 

 

 

 

 نقشه سیم بندی :  

 

 

 

 

 

 

 

 پارامتر  مقدار 

0 P1.63 
0 P2.10 
1 P2.03 
1 P2.04 
3 P3.00 

4 P3.01 
 P2.92 تنظیم فرکانس دلخواه 

50 P2.18 (MAX FREQ) 
0 P2.19 (MIN FREQ) 

ACC P2.50 
DEC P2.70 

 



 S2(REVERSE)و    S1(FORWARD):       *استارت و استپ از روی ترمینالهای ورودی   3مثال 

 پتانسیومتر بیرونی *تغییر فرکانس از طریق 
 

 DECو     ACC*تنظیم زمانهای 
 

 (0)و مینیمم  (50)*تنظیم فرکانس ماکزیمم  

 

 

 تنظیمات :

 

 

 

 

 

 

 

 نقشه سیم بندی :  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 پارامتر  مقدار 

2 P2.10 
3 P3.00 

4 P3.01 
0 P3.40 

50 P2.18 (MAX FREQ) 
0 P2.19 (MIN FREQ) 

ACC P2.50 
DEC P2.70 

 



 S2(REVERSE)و    S1(FORWARD):       *استارت و استپ از روی ترمینالهای ورودی   4مثال 

                                            S4 , S3 *تغییر فرکانس بصورت مولتی اسپید توسط وردیهای دیجیتال

    ( HZ 10,20,30,40)برای فرکانسهای 
 

 DECو     ACC*تنظیم زمانهای 
 

 (0)و مینیمم  (50)*تنظیم فرکانس ماکزیمم  

 

 تنظیمات :

 

 

 

 

 

 

 

 

 نقشه سیم بندی :  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 پارامتر  مقدار 

1 P2.10 
3 P3.00 

4 P3.01 

1100 P2.00 
10 P2.30 

20 P2.31 
30 P2.32 

40 P2.33 

50 P2.18 (MAX FREQ) 
0 P2.19 (MIN FREQ) 

ACC P2.50 
DEC P2.70 

 

 S3 S4 

P2.30 = 10 0 0 

P2.31 = 20 1 0 

P2.32 = 30 0 1 

P2.33 = 40 1 1 

 



 S2(REVERSE)و    S1(FORWARD):       *استارت و استپ از روی ترمینالهای ورودی   5مثال 

               RTUاز طریق شبکه مدباس*تغییر فرکانس 
 

 DECو     ACC*تنظیم زمانهای 
 

 (0)و مینیمم  (50)*تنظیم فرکانس ماکزیمم  

 

 تنظیمات :

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 نقشه سیم بندی :  

 0X0121آدرس نوشتن فرکانس :       

       

 

 

 

 

 

 

 پارامتر  مقدار 

5 P2.10 
3 P3.00 
4 P3.01 

1 P1.40 

1 P1.41 
3 P1.42 

0 P1.43 
8 P1.44 

1 P1.45 

50 P2.18 (MAX FREQ) 
0 P2.19 (MIN FREQ) 

ACC P2.50 
DEC P2.70 

 



 RTU:       *استارت و استپ از طریق شبکه مدباس   6مثال 

               RTU*تغییر فرکانس از طریق شبکه مدباس
 

 DECو     ACC*تنظیم زمانهای 
 

 (0)و مینیمم  (50)*تنظیم فرکانس ماکزیمم  

 

 تنظیمات :

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 نقشه سیم بندی :  

 0X0121آدرس نوشتن فرکانس :       

 ( آدرس 0X0122) =   0X0001آدرس  و مقدار فرمان استارت :       

 ( آدرس 0X0122) = 0X0010آدرس  و مقدار فرمان استپ :       

 

 

 

 

 

 پارامتر  مقدار 

5 P2.10 
2 P3.00 
2 P3.04 

1 P1.40 

1 P1.41 
3 P1.42 

0 P1.43 
8 P1.44 

1 P1.45 

50 P2.18 (MAX FREQ) 
0 P2.19 (MIN FREQ) 

ACC P2.50 
DEC P2.70 

 



 S1 ترمینال :       *استارت و استپ از طریق   7مثال 

                PIDبصورت *تغییر فرکانس 
 

 

 تنظیمات :

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 نقشه سیم بندی :  

       

 

 

 

 

 

 

 

 

 پارامتر  مقدار 

1 P2.10 
 P2.11  (ولت برای فیدبک 10زی آنالوگ ولتاورودی ) 2

8 P2.13 

SET VALUE P2.30 
3 P3.00 

P Gain P4.00 
I GAIN P4.01 

 (PID VALUE DISPLAY) P1.68 

 (PID FEEDBACK DISPLAY) P1.69 
50 P2.18 (MAX FREQ) 

0 P2.19 (MIN FREQ) 
ACC P2.50 
DEC P2.70 

 


